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Das kybernetische Modell , Schildkséite” A

In den leteten Jaheen entstand eine newe Wissenschafe — die Kybernetik,
Sie ermiglicht ¢s, mit Automaten hochqualifizicete menschliche Arbeis za er-
setzen, z. B, durch elektronische Rechenmaschinen, Diese Maschinen sind in
ihrem Aufbau sehe kompliziert, und nur Spezialisten mit ciner hohen Qua-
lifikation kinnen mit thoen richtig umgehen.

Zum Studium der Kybemetik eignen sich sehr gut kybernetische Modelle
mit Informationsspeichern, die dem tierischen Gehirn analoge Teilfunktionen
ausiiben kinnen, Ein soldhes Modell ist die vom Institue fir Avtomatik und
Telemechanik der Akademic der Wissenschaften der UdSSRE enrwickelte
wSchildkedte”. Die Verdfentlichung ihrer Konstruktion in den Zeitschrifren
wwizsen ist Macht" und Radio™ Nr, 3/1958 regte die Arbeitsgemeinschaften
fiir Telemodhanik und Automatik an den Stationen Junger Techniker im
Gebiet Swerdlowsk dazu an, selbst cin solches Modell anzufertigen.
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Bei der vergeschenen Fahegeschwindighkeic won 50 bis 100 mm/s und dem
angegebenen Raddurchmesser daef die Drehzahl der Antricheachae 20 bis
30 U/min nicht Gberschreiten, Im angegebenen Beispiel wuorden Fir einen
Magar miz 6000 biz 3000 U/min =weigingige Schnecken und Zahnrider mic
32 und 24 Zahoen verwender. Werden andere Laufriider oder cin anderer
Motor verwendet, so mul die Untersetzung new berechnet werden.

Griifere Reibungsverluste kiinnen vermieden werden, wenn nur ein Lauf-
rad starr mit der Antriehsachse verbunden wird.

Abb. 22 Schnine CC

Dias Prinzip der Magnetsteuerung ise aus den Abb. 19 und 22 ersichelich,
Das Secwcrrad licgt in ciner Gabel, an der gin Hebel angebrache ist. Uher
diesen Hebel wird durch den Elektromagneten oder die Feder ein Steuer-
anschlag bewirkt, Der Steucranschlag soll bei cingeschalterem Elekero-
magneten cowa 20" betragen. Durch die Spiralfeder wird das Steueread in
Mormalstellung gebalten.

Frei bearbeitet nach elner methodischen As-
leisng der Semion Junger Techniker [a
Sweedlewsk, hemusgegeben 1959




